Pozarni robot

BROUCEK |

1. Roboticka s.r.o.

FAKULTA STROJINE
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BROUCEK | je dalkové
ovladany robot uréeny
pro zasahy v rizikovém
prostredi, pfi pozaru,

v prostredi s nebezpeéim
vybuchu a pfi chemickém
nebo bilogickém ohrozZeni.
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T5k7 ZACHRANNY 50K i SQERRAHY

V tomto prostfedi maze:

« MANIPULOVAT s predmety
o hmotnosti do 150kg, napfiklad
s TLAKOVYMI LAHVEMI

- HASIT pozar proudnici
nesenou na pazi

- pomoci &elisti STRIHAT
hadice, draty nebo lana

. provést PRUZKUM
nebezpelné oblasti



Robot je ovlddan pomoci OPERATORSKEHO PANELU vybaveného

- obrazovkou umoznujici pohled jednou z nékolika
kamer umisténych na skfini a pazi robota

- joysticky a klavesnici

- displejem pocitace

- hlavnim vypinaCem

- radiomodemem

- pfijimacem obrazu kamery
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Operatorsky panel je s robotem SPOJEN e i oo — | [
bezdratové nebo pomoci kabelu, coz erlons— | R
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ruseném prostredi, nebo tam, kde se -

sty akumulitoru ]1::11clul | jovstick ¢.2

Spatné Sifi radiovy signal. joystiek .|

Kamery jsou umistény na skfini vpfedu,
nahofe a volitelné také vzadu. Na paZzi
je kamera umisténa tak, aby co nejlépe
zprostredkovala pohled na ¢innost
paze. Po obvodu jsou kamery vybaveny
osvétlenim které umoznuje praci i pfi
Spatnych svételnych podminkach.




Robot je vybaven bezudrzbovymi akumulatory o vysokeé kapacite,
které zajistuji 1 az 3 hodiny provozu. Robot je navrzen s dirazem
na teplotni odolnost a proto je pfi teplote 150 e schopen pracovat
az do vybiti akumulator. Pokud nefunguje chlazeni rozstfikem, je
robot stale plné funkéni po dobu minimalné 10 minut.

Paze robota s péti stupni volnosti je pfimontovana
na vrchni strané skfiné. Vysoka pohyblivost a velky
manipulacni prostor zaruCuji snadnou manipulaci

i s tézkymi pfedmety, pficemz dosah paze je

2,5m do vysky a 0,9m vpred.

Na paZi jsou umistény univerzalni Celisti
umoznujici uchopit rozmérné i malé pfedméty
a diky své sile jsou dokonce schopny stfihat
nékteré materialy, jako jsou hadice,

slabsi draty nebo lana.




Pohon obstaravaji dva
elektromotory pro pohyb
pasu a hydraulicky agregat,
ktery pfes elektrohydraulické
rozvadéce pohani

valce paze.

Péasy dovoluji robotu
prekovavat osamoceneé
prekazky az 15cm

vysoké a diky pryzovym
navlekim na pasech

muze robot zdolavat
stoupani az 35 stupnu
nebo schody a to jak
smeérem nahoru, tak i dolU.

délka 1550mm
svétlost podvozku 100mm
minimalni prostor potfebny pro oto&eni 0 360° 1900mm
vyska se sklopenou pazi 1200mm
maximalni zdvizeni paze od povrchu 2565mm
maximalni dosah paZe od pfedku skfiné 970mm
maximalni rozevfeni Celisti 400mm
sila v &elistech pfi maximalnim rozevieni na konci &elisti 4100 N

uprostied Celisti 8200 N
max. nosnost 150kg
zakladni hmotnost 640kg
kapacita akumulator( 76Ah
doba provozu 1-3 hodiny
stoupavost 352
vydrzZ pfi chlazeni rozstfikem vody 150°C do vybiti akumulator(i
bez chlazeni 150°C po dobu 10 minut
vyska 1200mm
sitka 670mm
délka 2000mm
doba uvedeni do provozu do 3 minut
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1.Roboticka s.r.0.
Bilichov 58
273 74 Klobuky

tel.: +420 605 280 566
mail: roboticka@roboticka.cz
www.roboticka.cz
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